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En este manual se utilizan los siguientes símbolos:
§ precede a las instrucciones para realizar acciones
$ precede a las instrucciones para realizar acciones que sólo se

deben ejecutar cuando se cumplan determinadas condiciones
> describe las consecuencias de una acción ejecutada
– precede a una enumeración
!hace referencia a un peligro

Contenido Finalidad

El servidor OPC Sartorius es un controlador de comunicaciones.
Sirve para el registro y almacenamiento de los datos de las balan-
zas Sartorius según los principios de las normas OPCDA y
OPCXMLDA. Mediante las interfaces seriales de la balanza se
pueden configurar hasta 10 dispositivos. Se pueden registrar al
mismo tiempo hasta tres dispositivos.
Las balanzas Sartorius deben configurarse en el modo XBPI. Se
describirá brevemente el procedimiento de instalación y desinsta-
lación en un PC con Windows®.

Requisitos mínimos del sistema: 
– CPU de 400 MHz como mínimo
– 256 MB de memoria RAM como mínimo
– Pantalla de 800 x 600 píxeles
– Windows® 2000 SP4
– Windows® XP SP1
– Windows® XP SP2

Puesto que el programa está instalado en el PC, se describirá el
siguiente procedimiento en relación con el programa de software
y la recopilación de datos del dispositivo Sartorius conectado.

Funcionalidad
El servidor OPC Sartorius dispone de una interfaz de comunica-
ciones de conformidad con OPC según las normas:

– OPCDA1.0A
– OPCDA2.05
– OPCDA3.0
– OPCXMLDA1.0

Se pueden registrar datos de hasta tres balanzas Sartorius al
mismo tiempo, con una velocidad de datos de 100 ms.

La conexión de los dispositivos de medición y de comprobación
con el PC se lleva a cabo a través de las interfaces de la balanza
(RS232C, RS485 o RS422).
Los dispositivos deben estar ajustados en el modo XBPI.
Los valores de medición se pueden registrar de forma opcional
(aplicación OutProc) o automáticamente, como servicio de 
Windows (servidor OPC XML- DA). El software lee el protocolo 
de datos correspondiente en posiciones específicas.

Número de comercialización: 6289OPC
Controlador OPC de Sartorius para la integración universal 
de balanzas XBPI de Sartorius en una aplicación para software 
de PC.
En el pedido de la balanza OPC de Sartorius se incluye un módulo
Plug & Play para la comprobación del funcionamiento y, si es
necesario, para emplearlo como módulo de visualización.

Para el uso del controlador OPC en otros equipos cliente:
Número de comercialización 6289OPC-L
Controlador OPC de Sartorius - Licencia adicional.
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Nota
Windows® 2000, Windows® XP, MS Windows® XPS P2 son 
marcas registradas de la empresa Microsoft Inc.

Contenido del suministro
– Programa (versión completa del servidor OPC, 

programa de demostración OPCScale)
– Manual de instrucciones como archivo PDF.

Nota
– El programa instalado del servidor OPC puede utilizarse primero

durante 30 días como versión de demostración1) sin limitacio-
nes. 

Características de la versión de demostración
1) Después de la primera instalación el sistema está clasificado
como versión de demostración. 
El usuario puede probar el sistema intensivamente durante 
30 días,
Aquí está a disposición la funcionalidad del paquete de software
completa con todos los módulos del programa. 
Si durante ese período adquiere la concesión de licencia de 
Sartorius AG, no aparece “Error licencia”. 

Activación de la versión completa por medio 

del archivo Licencia

Liberación del sistema
Para liberar el sistema para el funcionamiento real debe enviarse,
por correo o correo electrónico, el archivo “Licensecodes.txt” 
del servidor OPC al distribuidor Sartorius correspondiente. 
El distribuidor se dirige entonces automáticamente a Sartorius AG. 
Sartorius envía por correo electrónico el archivo de licencia para
la concesión del programa ( SconeOPCXBPI.lic ) y debe agregarse
en el directorio servidor OPC: p.ej.: 

C:\Programme\Sartorius\OPC_XBPI\bin. 

Después de esto, el servidor OPC debe iniciarse nuevamente. 

Principio de funcionamiento

Notas legales
El software y este manual de instrucciones están protegidos por
las leyes de derecho de autor y no se pueden reproducir o modi-
ficar sin autorización por escrito. Para el software se aplica la
regulación establecida en el contrato de licencia para el usuario
final (CLUF). Las condiciones de dicho contrato se mostrarán
durante la instalación del programa y se deben aceptar. El pro-
pietario de la licencia está autorizado a realizar una copia de este
manual de instrucciones para su propio uso, quedando prohibida
su transmisión a terceros.

Sartorius no será responsable de cualquier posible efecto que 
la instalación o utilización del software pudiera tener sobre el
funcionamiento de los programas ya instalados.
De forma constante Sartorius perfecciona, mejora, modifica 
y adapta su software a las nuevas exigencias.
El uso de versiones de software actualizadas no implica que 
las versiones anteriores se deban considerar defectuosas.

Todas las instrucciones descritas en este manual sirven única-
mente como ejemplificación y, en algunas circunstancias, no se
corresponden a su aplicación concreta.

Servidor OPC Sartorius 
Cliente 1 
Balanza OPC o aplicación 
específica del cliente 

Cliente 2 
Balanza OPC o apli-
cación específica 
del cliente
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Instalación

Instalación del software

Instale el servidor SconeOPCXPI en el ordenador disponible.

§ Abra el archivo de instalación.

§ Seleccione el idioma.

§ Pulse el botón [ OK ].
$ Siga las instrucciones del programa.

§ Pulse el botón [ Next ].

§ Acepte el contrato de licencia.

§ Pulse el botón [ Next ].

§ Opciones de instalación del servidor OPCXBPI
Seleccione entre:

– Installation as OutProc application
– Installation as Service

Lea atentamente la información de la ventana y, después, 
tome su decisión.

> Si selecciona la aplicación OutProc:
La aplicación se abrirá cuando usted lo desee o se iniciará tras la
primera petición de un cliente.

> Si selecciona la instalación como servicio:
La aplicación se ejecutará automáticamente en segunda plano,
siempre que el PC esté encendido. No es necesario que el usuario
se registre.
Esto resulta de especial interés para el uso del servidor 
OPC XML-DA, puesto que debe iniciarse antes de su uso.
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Nota:

Opción OPC XMLDA Recursos
de inicio disponible disponible bloqueados

Servicio Permanen- Permanen- Permanen-
temente temente temente
tras el inicio tras el inicio

Aplicación Permanen- Tras inicio Temporal-
OutProc temente manual mente

tras el registro 

Aplicación Permanen- Permanen- Permanen-
OutProc en temente temente temente
Autostart tras el registro tras el registro tras el registro 

§ Pulse el botón [ Next ].

§ Instale el servidor OPC-XBPI en la ruta propuesta, o seleccione
otra ruta.

§ Pulse el botón [ Next ].

§ Realice la selección de componentes:

– Instalación completa

– Instalación definida por el usuario

– Installation as OutProc application

– Installation as Service

Recomendación:
– Instalación completa
– Installation as OutProc application

§ Pulse el botón [ Next ].
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> En caso de que instale OPC-Core Components 2.00:

> Se mostrará la carpeta destino.

§ Pulse el botón [ Next ].

> Se mostrará la ruta de instalación.

§ Pulse el botón [ Install ].

> Se llevará a cabo la instalación.

§ Acepte las condiciones de la licencia.

§ La instalación se llevó a cabo correctamente.

§ Pulse el botón [ Finish ].

> La instalación ha finalizado.

Apertura del asistente de conexión

Una vez que el programa se haya instalado correctamente, el
asistente de conexión “Connection Wizard” se iniciará de forma
automática. El asistente de conexión ayuda al usuario en la 
elección de las opciones de conexión correctas.

En la ficha “Connection” se pueden seleccionar opciones genera-
les relacionadas con la interfaz OPC XML DA del servidor.

– Receptor y puerto

Se trata de la dirección del receptor HTTP proporcionado por 
el software.
En el siguiente ejemplo se puede acceder al servidor OPC 
XML DA a través de la URL:

http://localhost:8087/OPCDA 

La dirección del puerto debe ser única para el PC en el que se
ejecutará el programa.
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> La ficha de conexión [Device 1] muestra que la balanza (tipo de
balanzas) se ha introducido en la lista de dispositivos disponibles
y que se puede seleccionar. Debe seleccionar la balanza que
desee conectar. Las diversas balanzas emplean diferentes proto-
colos de comunicación Low-Level o poseen diferentes variables
de proceso que se pueden integrar.

Nombre
En el campo [Name] se introduce un nombre para la ficha bajo 
el cual se utilizará la balanza. Toda la información relacionada
con la balanza se recopilará bajo este nombre. Si, por ejemplo, se
establece el nombre “Balanza 1”, el valor de peso neto se recopi-
lará del siguiente modo:
Sartorius.SconeOPCDriver.DA.Balanza1.Weight.Net.Value

En el asistente de conexión se abrirá una ficha diferente para
cada nuevo dispositivo que se detecte [ new ], bajo cuyo nombre
se puede seleccionar la balanza.
Todos los datos se mostrarán bajo este nombre.

Interfaz [ Interface ]
En la lista Interface se selecciona el puerto de interfaz al que se
conectará el dispositivo.
Se puede seleccionar una interfaz serial (de COM1 a COM8).

Nota:
Si el dispositivo está ajustado a SBI, la velocidad en baudios 
sólo se puede ajustar a 9.600 baudios.
El dispositivo también deberá ajustarse a esta velocidad en 
baudios en el menú de operación de la báscula. 
Ajuste: consulte las instrucciones de manejo de la báscula.
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Velocidad de baudios (Baud rate) 
La lista [Baud rate] se usa para seleccionar la velocidad de
transmisión:

– 9600 baudios (SBI o XBPI)
– 19200 baudios (XBPI) 

o – 38400 baudios (XBPI)
– TCP/IP

Por lo general, una velocidad de baudios mayor permite también
una velocidad de actualización mayor de las variables del proceso. 
El resto de los parámetros de comunicación (paridad, número de
bits de datos y bts de parada) vienen predefinidos por los
protocolos. La velocidad de baudios correcta debe también
ajustarse para el dispositivo conectado correspondiente.

Si se selecciona TCP/IP, también puede entrarse la dirección IP; 
p. ej.
192.168.140.016:21554
Para ello, hacer clic sobre el botón [Connect]. 

Conectar (Connect)
Tras hacer clic en el botón [Connect], se intentará establecer la
conexión con el dispositivo configurado. En ese momento se
finalizará cualquier posible instancia de programa y se reiniciará
el servidor SconeOPCXBPI.
A continuación, con el explorador ajustado según el sistema,
se abrirá una página de pruebas del servidor OPCXBPI.

Comentario (Comment) 
Si modifica la configuración del dispositivo en el asistente
de conexión, puede introducir una observación en el campo
[Comment]. 
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Prueba (Test)
El botón [Test] se usa para efectuar una prueba de las interfaces
en serie disponibles en el sistema.
La balanza debe estar ajustada en el modo XBPI (consulte las
instrucciones correspondientes). El cable de conexión debe estar
conectado a la interfaz. Una vez realizada la comprobación, la
lista Interface (interfaz) quedará restringida a los puertos COMx
que estén disponibles en esos momentos en el PC.

Borrar (Delete)
Con el botón [Delete] se puede borrar del asistente de conexión la
página respectiva y su correspondiente balanza.

Nuevo (New)
La pestaña “New Scale” (balanza nueva) [New] se usa para
agregar una balanza, 
p.ej. las siguientes series:

Para laboratorios:
(SBI o XBPI) (sólo SBI)

– ME – LE,CP
– Master Pro – TE

Para la industria:
(SBI o XBPI) (sólo SBI)

– Combics – QC
– FB – SEB
– FC – EA/EB
– FD – PMA 7500
– isi
– IS
– FCT
– Signum
– PMA 7501

Estas balanzas son operadas luego por el servidor SCONE OPC
XBPI. La balanza debe haberse configurado en el modo SBI o
XBPI.
Configuración: ver el manual de instrucciones correspondiente.
Se pueden añadir hasta 10 dispositivos. Sin embargo, sólo se
puede establecer la conexión para 3 balanzas a la vez.

Menú “File/Save”
Con el comando “Save” del menú “File” se puede guardar
la configuración en la ruta de instalación del programa;
por ejemplo, en el archivo devcfg.xml.

A continuación, se podrá establecer la conexión con el servidor
OPC. 

Propiedades del servidor OPC
El servidor posee las siguientes propiedades:

– Nombre Sartorius OPC XBPIServer

– ProgID Sartorius.SconeOPCDriver.DA

– ClassID {551C9B34-3BB4-4D37-BA3B-965B925E88A8}
El servidor OPC es compatible con las versiones OPC DA

– 1.0A
– 2 05
– 3.0

y la versión OPCXMLDA
– 1.0

Además, el servidor OPCXBPI funciona también como servidor
HTTP para todos los archivos de la red de subdirectorios.
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Definición de las variables de proceso
Todos los subgrupos del grupo “Weight” contienen las siguientes variables de proceso:
Variables de proceso de todos los subgrupos, por ejemplo del grupo “Weight Net”

Nombre Tipo Significado

Weight.Net.Display cadena Cadena de pantalla compatible con SMA (consulte más adelante)
Weight.Net.SBIDisplay cadena Cadena de indicación de la balanza reducida, convención SBI
Weight.Net.Value doble Peso neto en la unidad actual
Weight.Net.Decimals int. Número de posiciones decimales
Weight.Net.Interval int. Intervalo de las últimas posiciones decimales (1, 2, 5, 10, 20, 50, etc.)

Si no hay ningún intervalo disponible, ajústelo a 0.
Weight.Net.Unit cadena Cadena de unidades (p. ej. “g”, “kg”, etc.)
Weight.Net.Header int. Información sobre el tipo de peso:

0 = indicación especial
1 = valor nominal de calibración
2 = valor dif. de calibración
3 = bruto
4 = neto==bruto
5 = neto
6 = neto 1
7 = neto 2
8 = tara
9 = selección de tara 1
10 = preajuste tara 1

Weight.Net.Range int. Área de exactitud/resolución (1 a ·) para escala de área individual
Weight.Net.FlagVerified int. 0 = no comprobado/no confirmado

1 = valor comprobado/confirmado
2 = valor introducido por el usuario
3 = valor no disponible

Weight.Net.FlagSign int. 0 = es nulo (? d)
1 = valor negativo
2 = valor positivo
3 = escasez
4 = exceso

Weight.Net.FlagStandStill int. 0 = sin estabilidad
1 = estabilidad
2 = estabilidad absoluta

Subgrupos disponibles en el grupo “Weight”
Nombre Tipo Significado

Weight.NetHighRes.* Subgrupo Peso neto con mayor resolución (precisión aumentada en 100, sin embargo no es exacto ni
estable). Elementos como “Weight Net”

Weight.NetStable.* Subgrupo Sólo elementos de valores netos estables como “Weight Net”
Weight.Gross.* Subgrupo Elementos de valores brutos como “Weight Net”
Weight.Tare1.* Subgrupo Elementos de tara 1 como “Weight Net”
Weight.Tare2.* Subgrupo Elementos de tara 2 como “Weight Net”
Weight.Net Subgrupo Elementos netos como “Weight Net”
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Variables de proceso en el grupo “Status”
Las variables de proceso en el subgrupo “Status” se pueden modificar con cada ciclo de medición (esto es, hasta 10 veces por segundo).
Nombre Tipo Significado

Status.FlagApprovedWeight int. 0 = no confirmado
1 = confirmado

Status.ErrorCode int. 0 = ningún error
Status.ErrorString cadena Cadena de error descriptiva “” = ningún error
Status.DeviceStat int. 0 = reposo

1 = inicialización
2 = procedimiento de pesaje

Status.PowerFail int. 0 = en proceso
1 = corte de corriente – restablecer marca ajustando StatusPowerFail a 0.
Tras el inicio del servidor OPC el indicador toma el valor “1” hasta que se le asigna el valor “0”.

Status.FlagActive int. 0 = ningún comando activo
1 = ejecución de comando activa

Status.AdjustmentStatus int 0 = ajuste no activo
1 = ajuste activo

Status.DisplayDifference int 0 = diferencia display no activa
1 = diferencia display activa

Variables de proceso del grupo “Info”
Las variables del grupo “Info” no se modifican durante el uso de la balanza.

Nombre Tipo Significado

Info.Ranges int. Número de áreas
Info.Range1.Min doble Área de peso mínima 1
Info.Range1.Max doble Área de peso máxima 1
Info.Range1.e doble Área de precisión confirmada 1
Info.Range1.d doble Área de precisión 1 para indicación
Info.Range1.MarkedDigits int. Número de cifras marcadas (no confirmadas) del área 1
Info.Range2.* Cómo área 1
Info.Range3.* Cómo área 1
Info.Range4.* Cómo área 1
Info.Manufacturer cadena Nombre del fabricante
Info.SerNo cadena Número de serie de la balanza
Info.Model cadena Nombre del modelo de la balanza
Info.Version cadena Versión de firmware de la balanza

Variables de proceso del grupo “Cmd”
La balanza dispone de dos memorias de tara. El contenido de estas dos memorias se resta al valor bruto para obtener el valor neto.

Neto = bruto – tara 1 – tara 2

El contenido de estas dos memorias de tara se puede seleccionar utilizando las variables de proceso WeightTare1.Value y
Weight.Tare2.Value.
El usuario de la balanza puede modificar su contenido mediante el teclado o utilizando las variables de proceso del grupo “Cmd”.



Nombre Tipo Significado

Cmd.Tare int. 0 = detener comando de tara
1 = iniciar tara1 (no es posible si el valor bruto es negativo o si se utiliza tara2)
2 = iniciar tara2 (no es posible si el valor neto es negativo)
3 = iniciar combinación cero/tara (siempre posible; sin embargo, se ejecutará un 

comando cero si el valor bruto se encuentra en el área nula (generalmente el 2% del
peso máximo))

Cmd.Zero int. 0 = detener cero
1 = iniciar cero (borra tara 1 y tara 2 y establece el peso bruto y el peso neto en 0,0).

Este comando únicamente se puede ejecutar dentro del área nula (2% del peso máximo).
Cmd.SetTare2 flotante Escritura del valor necesario en este elemento, p. ej. 100,23. Con la transferencia de

“0” se elimina esta memoria de tara.
Cmd.ClearTare int. 1 = borrar tara 1 (no es posible si se va a utilizar tara 2)

2 = borrar tara 2
Cmd.TareStable Parámetros igual que Cmd.Tara. Taraje sólo si estable.

Descripción de las instrucciones de calibración SCONe
Variable de proceso Tipo Significado

Cmd.DefCal int. 0 = Cancelación de la calibración predeterminada
1 = Inicio de la calibración predeterminada

Cmd.Cal int. 0 = Cancelación de la calibración
1 = Inicio de la calibración con peso predeterminado
2 = Inicio de la calibración con reconocimiento de peso automático
3 = Inicio de la calibración con peso del usuario
4 = Inicio de la calibración con peso interno
6 = Inicio de la linealización con peso predeterminado
7 = Inicio de la linealización con peso del usuario
8 = Determinar la carga previa
9 = Borrar la carga previa

11 = Transferencia manual del peso de ajuste
Cmd.ConfirmCal int. 1 = Transferencia del peso de ajuste
Cmd.Set Ambient Conditions int Establecer lugar para la instalación de la báscula.

1 = muy estable
2 = estable
3 = inestable
4 = muy inestable

Cmd.Keyboard Lock int 0 = desbloquear teclas
int 1 = bloquear teclas 

Cmd.Restart int 1 = reiniciar báscula 

Variables de proceso en el grupo “Mem”
Las variables de proceso del subgrupo “Mem” sirven como memoria para la lectura y la escritura a través de aplicaciones cliente OPC.

Nombre Tipo Significado

Mem.ID1....ID9 cadena Cualquier cadena de ID
Mem.Bar. Offset doble Diferencia de gráfico de barras (valor inicio) en unidad de peso
Mem.Bar. Length doble Longitud de gráfico de barras en unidad de peso actual
Mem.Bar. Target doble Valor objetivo en unidad de peso actual

(      < Mem. Bar. Offset < Mem. Bar. Target < Mem. Bar. Offset + Mem. Bar. Length )
Mem.Bar. Min. doble Valor de tolerancia inferior
Mem.Bar. Max. doble Valor de tolerancia superior

(      < Mem. Bar. Min < Mem. Bar. Target < Mem. Bar. Max )

Definición de la cadena de pantalla SMA
Todas las variables del tipo “Display” en el grupo “Weight” devuelven una cadena de longitud constante con la siguiente descripción 
de formato:

<s> <r> <n> <m> <f> <xxxxxx.xxx> <uuu>
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Se aplica lo siguiente:
Carácter Definición
<s> Definición del estado de la balanza. Ejemplo:

‘Z’ Center of Zero (área nula) <xxxxxx.xxx>= 0.000
‘O’ Over Capacity (sobrecarga) <xxxxxx.xxx>= + peso (peso excedente)
‘U’ Under Capacity (carga baja) <xxxxxx.xxx>= - peso (muy poco peso)
‘E’ Error (error; se elimina, si se suprime la condición)
‘I’ Initial-Zero Error (error durante la inicialización; durante el uso se mantiene este error 

hasta que se elimine la condición de error)
‘T’ Tare Error (error de tara, se elimina después de la lectura) 
<space> Espacio en blanco, ninguna de las condiciones anteriores

Nota:
En el caso de las condiciones de error “E”, “I” y 
“T” se sobrescriben <xxxxxx.xxx>= ————— (guiones) y “Z”, “O” y “U”.

<r> range (área, “1”, “2”, “3”, etc.) siempre “1” para balanza de área individual
<n> Estado bruto/neto

‘G’  Gross normal weight (peso normal bruto)
‘T’  Tare weight (peso de tara)
‘N’  Net normal weight (peso normal neto)
‘g’  gross weight in high-resolution (peso bruto en alta resolución)
‘n’  net weight in high-resolution (peso neto en alta resolución)

<m> motion status (estado de movimiento)
‘M’  scale in Motion (báscula con cinta en movimiento)
<space> scale not in Motion (báscula con cinta sin movimiento)

<f> future (reservado para el uso futuro o definido por el usuario según la norma SMA):
“a” si la variable de proceso es tara 2
“b” si la variable de proceso es tara 3

<xxxxxx.xxx> Datos de peso. Este campo está limitado a 10 caracteres
<uuu> Unit of Measure (unidad de medida)

Ejemplos:
<_> <1> <G> <_> <_> <_ _ _ _ 5.025> <lb_> 
<_> <1> <N> <_> <_> <_ _ _ 100000> <lb_>
<_> <1> <g> <_> <_> <_ _ _ _ 5.0025> <lb_>
<Z> <1> <G> <_> <_> <_ _ _ _ 0.000> <lb_> 
<_> <1> <G> <_> <_> <_ _ _ _ 7.025> <kg_> 
<_> <1> <G> <M> <_> <_ _ _ _ 7.650> <kg_>
...
<_> <1> <G> <_> <_> <_ _ _ _ 7.650> <kg_>

Variables de proceso para el tipo estándar SBI
Weight.Net Display
Weight.Net SBIDisplay
Weight.Net Value
Weight.Net Decimals
Weight.Net Unit
Weight.Net Header
Weight.Net Flag Sign
Weight.Net Flag StandStill
Weight.NetStable.*
Status. Error Code
Status. Error String
Status. DeviceStart
Status. PowerFail
Info. Ser No
Info. Model
Cmd. Tare
Cmd. TareStable
Cmd. Set Ambient Conditions
Cmd. Restart
Cmd. Keyboard Lock
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Configuración del servidor OPC

En el directorio de instalación del servidor OPC XBPI de Sartorius se encuentra un archivo de configuración con el nombre devcfg.xml.
Por ejemplo, en la ruta: C:\Programme\Sartorius\OPC_XBPIbin\devcfg.xml

Este archivo tiene el siguiente contenido:
<?xml version=“1.0” encoding=“UTF-8”?>
<!— edited with XMLSPY v2004 rel. 3 U (http://www.xmlspy.com) by Michael Meisinger (Softing AG) —>
<!—Sample XML file generated by XMLSPY v2004 rel. 3 U (http://www.xmlspy.com)—>
<configuration xmlns=“http://www.sartorius.com/Configuration/SCONE“ xmlns:cmn=“http://www.sartorius.com/Configuration/
Common“ xmlns:xsi=“http://www.w3.org/2001/XMLSchema“ xsi:schemaLocation=“http://www.sartorius.com/Configuration/Common/
Common.xsd“>
<common>
<cmn:trace traceError=“0xffffffff“ traceWarning=“0xffffffff“ traceInfo=“0xf0000003” traceDebug=“0xf0000003”>
<cmn:traceFile traceFileEnable=“true“ traceFile1=“SarOPC1.trc“ traceFile2=“SarOPC2.trc“ traceFileMaxSize=“1000000” />
</cmn:trace>
</common>
<opcXmlConfig httpReceiver=“Sartorius/OPCDA“ ipPort=“8087”/>
<addressSpace>
<device name=“Device1” deviceType=“DT1” port=“COM1:“ modus=“ /b 19200 /P ox+0c7Z5” annotation=““/> 
</addressSpace>
</configuration>

El controlador se puede configurar modificando la fila <device .../>:

Atributo Significado

name El nombre de la balanza; hasta diez balanzas diferentes se pueden conectar al mismo tiempo con el servidor.
Las balanzas se diferencian en función del atributo “name”.
Este nombre es el punto de entrada para buscar las variables de proceso de las balanzas.
Por ejemplo, si “name=“balanza1": balanza1.WeightNet.Value”

deviceType Se trata del tipo de balanza. Actualmente, sólo las balanzas del tipo XBPI son compatibles con el servidor. Por lo tanto, no
está permitido modificar este valor.

port La conexión serial para conectar la balanza.
modus Para uso interno. ¡No modifique este atributo!

Debe determinarse de la siguiente manera : modus=“ /b 19200 /P ox+0c7Z5”
annotation Una observación para una mejor legibilidad.

Ejemplo para una fila <device /> válida con la que se conectará una balanza con el nombre “Henry” utilizando COM4:
<device name=“Henry“ deviceType=“DT1" port=“COM4:“ modus=“ /b 19200 /P ox+0c7Z5"annotation=“Peculiaridad de Henry: conectada
mediante convertidor serial USB”/>

Nota
En MS Windows® XPSP2 el servidor de seguridad se debe configurar de un modo especial.
Utilizando OPC a través de DCOM con Windows® XP Service Pack 2
<http://opcfoundation.org/DownloadFile.aspx?CM=3&RI=161&CN=KEY&CI=282&CU=4>
http://opcfoundation.org/DownloadFile.aspx?CM=3&RI=161&CN=KEY&CI=282&CU=4

Desinstalación del software
El programa del controlador y de la balanza OPC de Sartorius se puede desinstalar en cualquier momento.

§ Vaya a Inicio, Configuración, Panel de control.

§ Seleccione el software.

> Se mostrará el software instalado en el ordenador.

§ Desinstale el servidor OPC-XBPI de Sartorius.
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OPCScale

– Indicador 0   Sin estabilidad (barra verde
oscuro)

– Indicador 1 Estabilidad (barra verde
claro)

– Indicador 2 Mejor estabilidad de ajus-
te, balanza muy tranquila
(barra verde claro)

– Interruptor hacia la derecha, OPCScale
se puede ver en una vista más estrecha.

– Lectura del ID 
(identificación de la balanza)

– El valor bruto se ajustó a CERO según la
estabilidad de la balanza.

– Determinación de la tara del valor neto
según la estabilidad de la balanza. 

– Cancelación de comando de tara.

– Almacenamiento de la fila de valores
fecha, hora y valor de pesaje.

– Cerrar el programa OPCScale.

– Interruptor hacia la izquierda, OPCScale
se puede ver con una vista más grande.
Con los botones de flechas (arriba,
abajo) puede seleccionar entre las vistas

– Scale (balanza)

– Graph (gráfico)

– Browse to OPC 
(explorador OPC)

– Quality Check (pesaje de control con
indicación verde, amarilla y roja).

§ Inicie el programa de usuario OPCScale.
– la línea de programa del PC
– mediante el botón del PC

> Se abrirá el programa de usuario 
OPCScale.

Resumen de OPCScale

– Aparece la vista de gran tamaño de
OPCScale. Se recogen los datos de la
balanza conectada.
P. ej.: indicadores de estado, elemento
(fabricante, número de serie, modelo,
versión)

– Aparece la vista de gran tamaño de
OPCScale. Los datos de pesaje se mues-
tran de forma gráfica.

– Aparece la vista de gran tamaño de
OPCScale. Se puede acceder al servidor
OPC en una ventana de explorador. 
Los datos recopilados se incluyen en 
el archivo OPCScale.dat del directorio: 
... \data, por ejemplo.

– de forma opcional en el portapapeles 
o (y) en Excel

– Aparece la vista de gran tamaño de
OPCScale. Simulación de una balanza
de control (indicación verde, amarilla 
y roja)

– El LED verde de Queue indica que 
los datos del dispositivo reconocido 
se encuentran en la cola.

– El LED verde indica que se ha estableci-
do la conexión con el servidor OPC. 

– Ventana de visualización de OPCScale
(lectura de la balanza)

– Indicación de la estabilidad de la balan-
za mediante una barra vertical color
verde. La estabilidad de la balanza se
muestra en el resumen [ Scale ] median-
te indicadores de estado de tres niveles:
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Funcionamiento de OPCScale

Los LED “Queue” y “OPC” se muestran en color rojo.
OPCScale busca la conexión con el servidor.
Éste se encuentra, por ejemplo, en el ordenador 1.
El programa OPCScale puede estar instalado en otro ordenador.

Las balanzas conectadas se encuentran en el modo XBPI y están
conectadas al ordenador mediante las interfaces.

El LED “Queue” de color verde indica que no hay ningún error
interno.
El LED “OPC” está iluminado en color rojo.
OPCScale no pudo establecer la conexión con el servidor.

Definiciones

OPC – Objeto OLE para la tecnología de programa-
ción de controlador de procesos, con el que 
se publican los datos de las mediciones.

URL – Localizador uniforme de recursos

OPC tiene el formato de URL: 
opc://servername/opcserver/ItemName

Servername: equipo en el que se encuentra instalado 
el servidor

opcserver: nombre del servidor

ItemName: la magnitud de medición a registrar 
(neto, bruto, etc.)

Los LED “Queue” y “OPC” se muestran en color verde.
Se ha establecido la conexión de red entre el servidor y OPCScale.
En la indicación de OPCScale aparece el valor de una balanza
conectada al ordenador a través de COM1, en este caso es 
0,00 g.

Si este no fuera el caso, la balanza se puede tarar mediante el
botón [ Tare ] o se puede restablecer a cero mediante el botón 
[ Zero ].

§ El LED “OPC” está iluminado en color rojo.
En la parte superior, seleccione la ficha [ Browse to OPC Item ].
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> OPCScale se mostrará en la vista de gran tamaño.

> Se mostrará la última conexión establecida (elemento) y se 
cargará automáticamente.
No obstante, la conexión no estará activa.

§ En la zona central de la vista de OPCScale, haga clic en 
[ Browse to OPC Item ] [ OK ].

Browse to OPC Item
La función de exploración es necesaria en los siguientes casos:

– Una instalación posterior del programa
– Cambio del servidor conectado
– Cambio a otra balanza conectada

A la balanza conectada se le asignará una dirección (cliente) 
y los datos registrados se incluirán y almacenarán bajo dicha
dirección. Esto ocurre después de la determinación automática
de la dirección.

> Se muestran las conexiones de red.

§ Indique la dirección de red del servidor.
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§ Seleccione la dirección de red del servidor.

§ Seleccione un elemento, p. ej.:
Balanza 1 con el nombre
Device 1. y peso neto
“Device 1. y Netto Weigt.Net.Value”

§ Pulse “OK” para regresar a la pantalla de salida.

> Se mostrará la conexión sin problemas con la balanza.
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§ Pulse el botón [ Store URl ] [ OK ].

> La conexión con el servidor seleccionada se almacenará y se
seleccionará automáticamente al volver a iniciar el equipo.
OPCScale posee una conexión con la balanza conectada que
recibe el nombre “Device 1”.
El LED OPC se ilumina en color verde.

> En caso de que sea necesario, guarde los datos recopilados 
de la balanza.

§ Pulse el botón [ Store ].

> Resultado del botón [ Store ]:
Entrada en el archivo
“Directorio de instalación \ data\ OPCScale.dat”

§ Realice su selección y pulse [ Scale ].

> OPCScale se muestra en la vista de gran tamaño.

En la vista “Scale” se muestran los “Status Flags” del dispositivo.
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§ Realice su selección y pulse [ Scale ].

> OPCScale se muestra en la vista de gran tamaño.

En la vista “Scale” se muestran los “Status Flags” del dispositivo.

§ En la zona central de OPCScale, bajo “Measurand” (valor de
medición), se seleccionan los datos que se van a recopilar de la
balanza conectada:

– Valores netos
– Valores netos x 100
– Valores brutos
– Valores de tara

§ Con el botón [ Graph ] los datos se representan gráficamente, 
en este caso después de tarar la balanza.

Los datos de medición recogidos se pueden guardar con el botón
[ Store ]

– en un archivo del disco duro.
– en el portapapeles.
– en Excel.

Se creará una fila de datos de tres filas.
Ejemplo:
20.04.2006 10:34
Número Duración [ s ] Peso [ g ]
0 0.000 429.36

Con el botón [ Write Graph Data ] se incluyen todos los datos
visibles en el gráfico. Por ejemplo, el comentario My Comment:

20.04.2006 10:43:35 “My Comment” ID=4711
Fabricante: Sartorius
Número de serie: 10023784
Modelo: LA6200S
Versión: 002016 | Capacidad de carga: 1 |
Número Duración [ s ] Peso [ g ]
0 71.902 429.36
1 71.965 429.36
2 72.022 429.36
..
etc. hasta
100 77.245 999,91



21

> Aquí se muestran diferentes valores de peso.

Nota:
De forma opcional, los datos del botón [ Write Graph Data ] se
pueden copiar en el portapapeles y, a continuación, introducirse
en Excel. La salida en Excel no contiene ningún encabezado de
datos. Los datos del archivo están estrictamente localizados.
Como configuración de Windows, el punto decimal debe conser-
var el ajuste predeterminado y la coma decimal debe establecerse
como separador decimal.

§ Con el botón [ Quality Check ] el usuario dispondrá de una
balanza de control.

En función de la carga de la balanza, el valor de pesaje se 
representará mediante una barra verde, amarilla o roja.
El exceso o la escasez deben ajustarse en las ventanas de estadís-
ticas. El programa calcula la estadística en función de los datos
de las partes relacionadas entre sí.

Ejemplo:
Peso nominal 1kg Barra verde
Peso nominal 1kg +- 100g Barra amarilla

En caso necesario, el peso debe
editarse posteriormente.

Peso nominal 1kg +- 200g Barra roja
El peso es excesivo.

Con el botón [ Write ] el resultado se escribe en el archivo 
de datos.
Nota:
¡No está prevista una salida en Excel o en el portapapeles!
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Descripción breve de códigos para el 

uso de OPCScale para programadores

Datos de la versión
La aplicación ha sido creada con LabView en la versión 7.1.
Se puede ejecutar en sistemas operativos NT, Win 2000 o XP.

Principio del funcionamiento del programa
El programa se compone de 4 bloques. Primero se ejecuta un
bloque de inicialización. Le sigue el bucle Producer, que toma 
los datos del servidor.
El bucle envía los datos al bucle Consumer, donde se procesan 
y se visualizan. Cuando se finalice el programa, se ejecutará la
sección derecha.

La división en dos bucles tiene ventajas considerables:
– Ambos bucles se pueden ejecutar en subprocesos independientes.
– En el bucle Producer se recogen todos los datos. Si es necesario,

se pueden almacenar los datos de la cola.
– El bucle Consumer procesa la cola según sus posibilidades; es

decir, tiene en cuenta las actividades del usuario o la necesidad
de cálculos.

– El bucle Consumer no necesita ninguna CPU mientras espera los
datos. 

Esta descripción de programa se centra en el bucle Producer.



23

Inicialización
Primero se preasignan indicaciones, se preajusta el tamaño de 
la aplicación y se inician las sub - vi, que detectan los datos.
Las tres sub - vi registran los siguientes datos:

Superior (verde): ID de dispositivo (entre otros, número de serie)

Central (amarillo): Datos para la memorización en el archivo, en
Excel o en el portapapeles

Inferior (violeta): Datos para la determinación de las 
magnitudes estadísticas en el bucle Producer.

En el segundo paso de inicialización, los datos de inicialización
se leen del archivo OPCScale.ini.
Además, se configura el archivo de salida OPCScale.dat.

Los elementos guardados se toman del archivo de inicialización
“OPCScale.ini”. A partir de esta información, se crean otros 
grupos de elementos y se registran en el servidor. Las salidas son:

- ItemsOPCWeight: conjunto con flotantes y tamaños de cadenas,
como valor de pesaje neto y cadena de pantalla

- ErrorArray: conjunto correspondiente con estructuras 
de error

- Merged Error: suma global de errores de los avisos de todos
los elementos.

- Status Items: los cinco valores enteros “Status Flags” de la
página Scale, como ErrorCode o DeviceStat

- PathTo
ConfigIniFile: ruta hacia el archivo OPCScale.ini

- ItemsString: contiene la información de cadena necesaria
para la visualización de los elementos más
importantes

- ItemsOPCInfo: es necesaria para poder mostrar la fila superior
con el ID de dispositivo

- ComandItems: elementos con los comandos como Tare 
o Zero. Estos elementos no están registrados
en el servidor, sino que se abren cuando son
necesarios y se vuelven a cerrar.

Si en OPCScale.ini no hay ningún elemento anotado, entonces 
el servidor registrado o el dispositivo no están disponibles. Se ha
producido un error, que se ha anotado en la salida “merged
Error”. En el siguiente paso, esto lleva a una indicación con el
requerimiento de ejecutar una búsqueda de servidor.
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Cuando se hayan encontrado el servidor y el dispositivo, se 
activará un evento de usuario que provoca, en el bucle Producer,
la lectura de la identificación del dispositivo.

Este evento “ReadInfo” se registra a la izquierda y, luego, se
deposita a la derecha, en la estructura Case.
Nota:
Sin error, se aplica el caso “False“ (= sin errores).

En la zona inferior de la inicialización se registra un segundo
evento de usuario con el nombre “CalcStatistic”. Su activación
provoca en el bucle Consumer el cálculo de las magnitudes 
estadísticas. 

Bucle Producer
En el bucle está incrustada una estructura de evento con 
7 eventos:

– Timeout 
– Exit
– Read ID
– Browse 
– Zero
– Rate of transmission 
– Store URL.

Browse to OPC Item
Primero se abre el explorador (icono azul DS Select).
A continuación, se comprueba la longitud de los elementos
seleccionados.
Si el tamaño es 4, estará basado en una elección correcta y el
elemento seleccionado se mostrará en el campo de visualización
“OPC URL”. En la sub-vi “OPC Connect“ se establecen las 
conexiones pendientes y se suscriben los elementos necesarios 
de la selección actual.

En la sub-vi “OPC Connect” se dan de baja los tres grupos de
elementos registrados.
Esto ocurre en los tres bucles For con Close DataSocket (icono
DS Close). Los errores resultantes se borrarán.
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En la sub-vi “OPC Items” la selección del usuario de “DS Select”
se utiliza para agrupar los cuatro grupos de elementos necesarios.

Estos datos se introducen en la sub-vi “OPC Connect Items”.
Allí se abrirán tres grupos de elementos:

– WeightItems
– Status Items
– Info-Items

Los Info-Items se utilizan para leer la información de identifica-
ción de los dispositivos conectados.

A continuación, se borra la siguiente información registrada:
(icono verde con la indicación Reset).

Después se establecerá el contacto con el servidor:
(icono blanco con el nombre “first contact”).

Se leerán las magnitudes de identificación. Éstos se almacenarán
en el Sub vi “ReadInfoRow” (icono verde) y, más adelante, se
mostrarán en el panel frontal.



Store URL
Este evento escribe los elementos “Weight Items” en el archivo ini. Después se pueden leer y utilizar con la inicialización. La ruta hacia el
archivo “OPCScale.ini” se determina con la inicialización y se utiliza aquí.

Read ID
Un usuario puede activar este evento presionando una tecla. Además, en la fase de inicialización, se activa como evento de usuario 
“ReadInfo”. El transcurso se corresponde ampliamente con la última parte del evento Browse. La entrada “Wait after Start” únicamente 
se utiliza para depurar finalidades de intereses y no se encuentra en la zona visible del panel frontal.

Tare, Zero, Clear Tare
Estos tres comandos se registran, se ejecutan y se vuelven a dar de baja. En función de la tecla que se pulse, mediante los comandos se
tomará del vector el elemento correspondiente. El servidor abrirá el elemento y escribirá un uno o un cero. El uno establece el comando, 
el cero lo cancela. Después de un breve periodo de espera (250 milisegundos) el elemento se vuelve a cerrar.
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Exit
Aquí finaliza el bucle Producer y comienza el final del bucle Consumer. El evento se puede activar pulsando el botón “Exit” o pulsando la
cruz de cierre de la ventana (arriba a la derecha).

Debido a la posibilidad de cerrar el panel, mediante la correspondiente variable local el botón “Exit” se sustituyó por “True”. En el bucle
Consumer la señal se envía a través de “queue”. De este modo, el bucle Consumer se “despierta” y lee únicamente la variable local de “Exit”,
que ahora se encuentra en “True”: de este modo se finaliza el bucle Consumer. El evento “Exit” del bucle Producer espera un poco y, 
después, deposita un evento “True” en el terminal condicional del bucle (Stop if “True”).

Timeout
Si no se ha activado ninguno de los eventos anteriormente mencionados, se ejecutará el evento Timeout. Este evento es la posición central
para el transporte de datos, que toma los datos del servidor Scone y los transmite al bucle Consumer. Dicho principio se puede reconocer en
el seudocódigo.

Para transmitir los datos, éstos se sitúan en una cola (icono queue). El bucle Consumer espera en su “evento timeout” la recepción de 
nuevos datos. Durante la espera no es necesario ningún tiempo de CPU. Además, los eventos se pueden ejecutar de forma asíncrona en 
el bucle Consumer o en el bucle Producer.

La lectura de los datos por parte del servidor tiene lugar en tres bloques. Primero se activan los “Float Items”.
De ellos sólo será necesario el índice 0 “Neto” (icono “DBL” verde oscuro). Además, en esta sub-vi se leerá el número de posiciones 
decimales (salida de entero azul).
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Luego se leen las 5 informaciones de estado. El conjunto de salidas se define en la inicialización, de tal modo que se pueda realizar un 
procesamiento lo más rápido posible. Los valores de estado se reemplazan en un conjunto disponible. En el índice 5 se indica el número 
de posiciones decimales. El terminal “Measurand” transmite al índice la magnitud de medición que haya sido escogida para la visualización
(neto, bruto...). Este índice se desplaza en 4 unidades para que se corresponda con los elementos correspondientes. A continuación, se leerá
el tamaño de cadena seleccionado (icono “String 4” verde claro).

En la segunda parte, se agrupan y se envían los datos de una estructura.
Incluso los indicadores de error se agrupan y se muestran en el LED “OPC”. El estado de la cola se puede ver en el LED “Queue”. Además, se
activará una cola que se encuentra algo por debajo de la velocidad de muestreo (“Rate of transmission” en la página Browse to OPC Item).
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Bucle Consumer
El bucle Consumer cuenta con una estructura de evento incrustada de 11 eventos.
No se discutirán todos los eventos.
El evento más importante es Timeout, igual que en el bucle Producer.

Timeout
En este caso se espera una noticia entrante. Si llega una, se leerá la cola.
Los datos se toman de la estructura de salida y se muestran: pantalla de la balanza y 6 indicadores.
Si en la página “Graph” el interruptor “Show Graph” está activado, la duración actual se leerá en milisegundos y se añadirá, junto con el
valor de pesaje flotante, al conjunto para la visualización gráfica (línea marrón). Además, se editará el indicador “StandStill”. El indicador
puede mostrar el valor “0”, “1” o “2” , donde “0” indica que no hay estabilidad, “1” indica que hay estabilidad y “2” indica mejor estabilidad
para trabajos de ajuste.
En los casos en los que el indicador “StandStill” sea distinto a cero, la indicación de estabilidad detrás de la pantalla se activará en color
verde claro.
El lado derecho del evento timeout está previsto para la aplicación implementada “balanza de control”. (Discusión a continuación).

Eventos de la balanza de control
Las zonas de pantalla correspondientes a la balanza de control definen los eventos necesarios:
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(1) Ajuste de los parámetros en el evento “Red above”, “Red below”, “Yellow Range”.
Para calcular el parámetro se utiliza un nodo de fórmulas.

De este modo se ajusta el portaobjetos y el umbral para el reconocimiento automático de una carga (“Threshold”).

(2) Comprobación manual de la calidad a través del interruptor “Check manually” en el evento del mismo nombre.
Este evento se puede controlar de forma programada mediante la activación del evento “CalcStatistic”.

En el nodo de fórmulas se calcula un índice para los colores que se vayan a mostrar.
Este índice se introducirá en el Sub CalcStatistics.vi (icono violeta) y allí se calcularán los porcentajes. También se calcularán las 
magnitudes estadísticas, concretamente el total, la media, la mediana y la desviación estándar.
En la estructura de secuencia derecha se leen y se muestran los resultados.

(3) Con el botón “Reset” se restablecen todos los datos y resultados registrados.
El evento correspondiente restablece las lecturas a cero y borra las entradas estadísticas y los datos registrados 
(para un posible almacenamiento).
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Nota:
Existe otro evento Reset que omite los datos 
para los gráficos y restablece la hora a cero:

Los eventos se escriben en el archivo mediante el interruptor “write”. El evento correspondiente escribe tanto los valores de pesaje como los
resultados del análisis estadístico en el archivo ...\data\OPCScale.dat.
A continuación, los encabezamientos se agrupan en un vector.
Se debe seleccionar el interruptor puesto, que está ajustado a “latch”.

La fila de información con el identificador de balanza se transfiere a los datos de valor de pesaje y se escribe en el archivo.
Allí se crea, por ejemplo, la siguiente entrada:
Manufacturer: SARTORIUS 
Serial number: 0016900022 
Model:  WZA8202-CW 
Version: 002016 | Ranges: 1 |  
Number Time [s] Weight [g] 
0 0.000 329.27
1 10.000 1000.38
2 15.875 690.16
3 39.499 690.19
4 44.999 690.20
5 50.562 329.30
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A continuación, se leen los resultados estadísticos y, mediante el bucle For, se transfieren al archivo uno a uno junto con el encabezamiento.

En él se crean las siguientes entradas para los datos anteriores:

07.03.2006 15:19:12 Mean 621.58
07.03.2006 15:19:12 StdDev 256.31
07.03.2006 15:19:12 Median 690.17
07.03.2006 15:19:12 Quality % green 50.00
07.03.2006 15:19:12 Quality % red 16.67
07.03.2006 15:19:12 Quality % yellow 33.33

La balanza de control se puede activar de forma manual o puede utilizarse en el modo automático.
Para ello dispone de la casilla de verificación “Automatic” y de un umbral (“Threshold”) a partir del cual se reconocerá un cambio de carga.
En el modo automático se comprueba que no se exceda el umbral.
Luego se comprueba la estabilidad. Si se alcanza este valor se activa el evento “CalcStatistic” de forma programada. Esto activa el interrup-
tor “Check manually”, es decir, ejecuta los cálculos tal y como se describió anteriormente.
Este procedimiento se procesa en la zona derecha del evento timeout:

En los “nodos y” (arriba en el centro) se comprueba la condición básica: (Valor > umbral y estabilidad, sin haber activado con ello el evento).
La última condición proviene del valor del LED “measured”.

Si la condición es verdadera, el LED se activa. Después, la condición básica no puede volver a ser verdadera; si lo fuera, el LED se apagaría.
Esto puede ocurrir en la estructura Case media. Esto se produce si el valor de pesaje excede el valor umbral. También se desactiva el color de
calidad y en el portaobjetos se muestra el valor de pesaje más pequeño.
Nota:
El valor del portaobjetos consta de 5 componentes, el valor de pesaje es el del medio.
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Finalización del programa
Cuando ambos bucles hayan finalizado, el programa ejecutará una fase con trabajos de borrado para cerrar la aplicación.
En la pantalla se mostrará una parte de ellos.

Aquí se borra y se cierra el evento de usuario del bucle Consumer.
A continuación, se calcula un error acumulado y, si es necesario, se muestra el error total.
Finalmente se cierra la aplicación.

33



Sartorius AG
Weender Landstrasse 94–108
37075 Goettingen, Alemania

Teléfono +49.551.308.0
Fax +49.551.308.3289
www.sartorius-mechatronics.com

Derechos de impresión de
Sartorius AG, Goettingen,
Alemania.
La reimpresión o traducción total
o parcial del texto no está permi-
tido sin la previa autorización
por escrito de Sartorius AG. 
Todo lo que la ley prevé sobre
derechos de la propiedad intelec-
tual queda reservado exclusiva-
mente a Sartorius AG.
Las indicaciones y reproduccio-
nes contenidas en este manual
de instrucciones corresponden 
a la fecha indicada más abajo.
Sartorius también se reserva los
derechos de realizar cualquiera
modificación de la técnica, 
equipamiento y diseño de los
aparatos con respecto a las
indicaciones y reproducciones de
estas mismas instrucciones.

Fecha: 
octubre 2008, Sartorius AG, 
Goettingen, Alemania

Impreso en Alemania en papel 
blanqueado sin el empleo de cloro
W1A000 · KT
Publicación N° W626021-s08102


	Servidor 6289OPC, 6289PC-Lde Sartorius
	98646-002-64
	W626021-s08102

	Contenido
	Finalidad
	Notas legales
	Instalación
	Apertura del asistente de conexión
	OPCScale
	Funcionamiento de OPCScale
	Descripción breve de códigos para eluso de OPCScale para programadores
	Datos de la versión
	Principio del funcionamiento del programa
	Inicialización
	Bucle Producer
	Browse to OPC Item
	Store URL
	Read ID
	Tare, Zero, Clear Tare
	Exit
	Timeout
	Eventos de la balanza de control
	Finalización del programa

